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Modut obrotowy z chwytakiem EHMD-40-RE-GP (4790698) serii EHMD - Festo

OPIS PRODUKTU

Numer artykutu SKU:
OT-FESTO072325

Numer artykutu producenta:

Tylko na zamdéwienie

FESTO

Modut chwytaka obrotowego EHMD idealnie nadaje sie do chwytania i obracania/wyréwnywania
matych obiektéw w automatyce laboratoryjnej i przemysle elektronicznym. Mozna go uzywa¢ np. do
tatwego otwierania réznego rodzaju fiolek z prébkami.

¢ Idealny do matych obiektéw w automatyce laboratoryjnej

 Ciaggty ruch obrotowy, naped elektryczny, chwytanie naped elektryczny lub pneumatyczny
+ Chwytanie i obracanie w celu otwierania i zamykania pokryw na buteleczkach

¢ Opcjonalnie: mocowanie z kompensacjg Z wyréwnuje skok gwintu pokryw na buteleczkach

podczas otwierania i zamykania

Dane techniczne

Wielkos¢

Kat obrotu

Skok na szczeke chwytajaca
Kat kroku, petny krok, obrét
Tolerancja kata kroku, obrot
Liczba szczek chwytaka
Pozycja montazu
Konstrukcja

Sposéb dziatania

Sposéb dziatania, obrét
Przetozenie przektadni

40

bez ograniczen

5 mm

1.8 deg

+-5%

2

dowolny

elektryczny naped wahadtowy
Elektryczny chwytak réwnolegty
Hybrydowy silnik skokowy
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Sygnalizacja potozenia

Funkcja chwytaka

Typ silnika

Homing

Czujnik potozenia wirnika

Czujnik potozenia wirnika, interfejs
Zasada pomiaru czujnika potozenia wirnika
Ciénienie robocze

Maks. wyjsciowa predkos¢ obrotowa
Czas pracy ciagtej

Klasa izolacji

Maks. pobér pradu, obrét
Znamionowe napiecie robocze DC
Znamionowe napiecie robocze DC, obrét
Napiecie nominalne DC
Indukcyjnosé uzwojenia, faza, obrét
Rezystancja uzwojenia, faza, obrét
Liczba impulséw na obrét, obroty
Prad znamionowy na faze, obrét
Certyfikacja

Znak KC

Znak CE (patrz deklaracja zgodnosci)

Znak UKCA (patrz deklaracja zgodnosci)

Odpornosé na drgania

Zgodnos¢ z LABS
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Obrot: enkoder silnika
Réwnolegle

Silnik skokowy

Obrét: indeks enkodera
Enkoder przyrostowy
RS422 TTL kanaty A-B + impuls zerowy
optyczny

1.5 bar

240 1/min

100%

B

60 mA

24V

5V

24V

11 mH

5.8 Ohm

500

09A

RCM Mark

KC-EMV

Zgodnie z dyrektywa kompatybilnosci
elektromagnetycznej UE

wg przepisow UK dot. EMV

Sprawdzanie odpornosci podczas
transportu przy drganiach o stopniu
intensywnosci 1 wg FN 942017-4 i EN
60068-2-6

VDMA24364-strefa lll

Temperatura przechowywania -20 degC
Wzgledna wilgotnos¢ powietrza 0-85%
Stopien ochrony IP20
Temperatura otoczenia 0 degC
Sita chwytu na szczeke chwytajaca przy 0,6 MPa (6 bar,

87 psi), zamykanie 25N
Zakres sity chwytania na kazda szczeke chwytaka 5N
Moment trzymajacy silnika, rotacja 0.3 Nm
Masowy moment bezwtadnosci, obrét 0.125 kgem?
Maks. wyjsciowy moment obrotowy 0.3 Nm
Maks. sita na szczekach chwytaka Fz, statyczna 30N
Maks. moment na szczece chwytaka Mx, statyczny 0.7 Nm

Maks. moment na szczece chwytaka My statyczny 1.5 Nm
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Maks. moment na szczece chwytaka Mz statyczny 0.7 Nm
Maks. obcigzenie znamionowe 0.25 kg
Stata posuwu 1.48 mm/U
Waga produktu 577 g

Przytacze elektryczne 1, funkcja 2x enkoder
Przytacze elektryczne 1, rodzaj przytacza Wityczka

Przytacze elektryczne 1, technika przytaczeniowa Uktad przytaczy F1
Przytacze elektryczne 1, liczba pinéw/zyt 31

Przytacze elektryczne 1, uktad potaczen 00995929

Typ mocowania z rowkiem typu "jaskétczy ogon”

Przytacze pneumatyczne QS-4
Informacja o materiatach Zgodnos¢ z dyrektywa RoHS
Materiat pokrywy PA

Materiat obudowy Stop aluminium, anodowany

DANE TECHNICZNE
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Pozycja wyjsciowa Obrét: indeks enkodera Nr kat. OT-FESTO072325
Waga produktu 577 g EAN-13 4052568418908
Typ silnika Silnik skokowy

Temperatura przechowywania
Wzgledna wilgotnos¢ powietrza

Interfejs czujnika potozenia
wirnika

Zasada pomiaru czujnika
potozenia wirnika

Prad znamionowy silnika

Znak CE (patrz deklaracja
zgodnosci)

Napiecie nominalne DC

Konstrukcja

Podtaczenie elektryczne 1, typ
podtaczenia

Podtaczenie elektryczne 1,
technologia podtaczenia

Maks. predkosc obrotowa
napedu

Liczba szczek chwytaka

Maks. moment obrotowy
napedu

Maks. moment na szczece
chwytaka Mx, statyczny

Maks. moment na szczece
chwytaka My, statyczny

Maks. moment na szczece
chwytaka Mz, statyczny

Sita chwytania na szczeke
chwytaka przy 0,6 MPa (6 bar,
87 psi), zamkniecie

Czas pracy ciagtej

Temperatura otoczenia

Sposéb montazu

Sygnalizacja potozenia

Kat obrotu

Stopien ochrony
Dopuszczenie

Uwaga dotyczaca materiatow
Wielkos¢

Materiat obudowy

Cisnienie robocze

Sita chwytu na szczeke
chwytajaca

Skok na szczeke chwytaka
Funkcja chwytaka

Znak KC

Klasa izolacji

Czujnik potozenia wirnika
Pozycja zabudowy

Przytacza pneumatyczne

-20..70°C

0-85%

RS422 TTL AB-channel + zero index

Optyczny

09A

Wsg dyrektywy EU-EMV, Zgodnie z dyrektywa EU

RoHS
24V

elektryczny naped wahadtowychwytak
pneumatyczny

Wtyczka

Schemat potaczen F1

240 1/min

0.3 Nm

0.7 Nm

1.5Nm

0.7 Nm

25N

100 %
0..40°C
Z rowkiem typu jaskétczy ogon

Obrét: enkoder silnika, Chwytanie: Rowek dla
czujnika zblizeniowego

bez ograniczen

1P20

RCM Mark

Zawieraja substancje PWIS, Zgodne z RoHS
40

Stop aluminium, anodowany

1.5...8 bar

5..35N

5 mm

Réwnolegty

KC-EMV

B

Enkoder przyrostowy
Dowolna

Qs-4
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