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Stot obrotowy elektryczny, 360° (LER50K-R5CD18) - SMC

OPIS PRODUKTU

Dane techniczne

Doktadnos¢ stotu
Rozmiar

Maks. moment obrotowy

Kat obrotu

Wejscie kabla silnika
Typ/Dtugosé kabla sitownika
Protokot komunikacyjny

Liczba osi/specjalna specyfikacja

Montaz

Kabel ztgczowy wtyczki komunikacyjnej
I/0

Numer artykutu SKU:
LER50K-R5CD18

% Numer artykutu producenta:

Czas wysytki: 1-2 tygodnie

Z S\VC

Podstawowy styl
50

Typ o wysokim momencie obrotowym (LER10:
0,32N-m, LER30: 1,2N-m, LER50: 10N:m)

LER10:310°7LER30:320°2LER50:320°
Podstawowy (wejscie po prawe;j stronie)
Kabel robotyczny 5 m

DeviceNet

Liczba osi: dla pojedynczej osi, specyfikacja:
standardowa

Montaz na szynie DIN

Bez kontrolera lub bez ztagcza wtykowego

DANE TECHNICZNE
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Kat obrotu

Maks. Moment obrotowy

Dtugosé kablal/O dla
sterownika JXC i opcja
ztacza komunikacyjnego

Dtugosc kabla /O dla
sterownika LEC

Dtugosc kabla silnika
Doktadnos¢ ruchu stolika
Sterownik

Wielkos¢ korpusu

Doprowadzenie kabla
silnika

Kabel silnika
Opcja

Spos6b montazu
sterownika

Protokot

LER10: 310°; LER30/LER50: 320°

K (duzy moment obrotowy, LER10: 0,32;
LER30: 1,2; LER50: 10)

brak

bez kabla

5(5m)
wersja podstawowa
C (JXC, sterownik do silnikéw krokowych)

50 mm

standard, z prawej strony

R (kabel do robota, elastyczny)

1 (dla osi pojedynczej)

8 (montaz na szynie DIN)

D (DeviceNet)
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