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System bezpieczenstwa (1121078) serii Safe Robotics Area Protection - SICK

Numer artykutu SKU:
OC-SICK021854

Numer artykutu producenta:

Tylko na zamdéwienie

SICK

OPIS PRODUKTU

Cechy

Wariant sBot Speed - URe
Typ produktu System (sprzet i oprogramowanie)
. Universal Robots: UR3e, UR5e, UR10e,
Sterownik robota
UR16e
Zatrzymanie robota Z obnizeniem predkosci
Ponowne uruchomienie robota Automatyczne lub reczne

Interfejsy
Interfejs komunikacyjny Wejscia/wyjscia dyskretne
Interfejs do konfiguracji Ethernet

Ukierunkowane na bezpieczenstwo

Bezpieczny stan w przypadku usterki wyjscia potprzewodnikowe znajdujg sie w
stanie WYL.

Laserowy skaner bezpieczenstwa 2 x nanoScan3 Pro |I/O

Zasieg pola ochronnego 3m

Zadanie zwigzane z bezpieczenstwem Zabezpieczenie obszaru zagrozenia

Temperatura otoczenia pracy -10°C...+50°C

Temperatura sktadowania -20°C..+50°C


http://air-com.pl/
https://air-com.pl
mailto:biuro@air-com.pl

www.air-com.pl [ +48 71799 45 81 >4 biuro@air-com.pl

Wilgotnos¢ powietrza 90% dla temp. 50°C (EN 61131-2)

Zawarty sterownik bezpieczenstwa Flexi Soft (CPU3)
Rodzaj sterownika bezpieczenstwa Programowalny

Zasilanie elektryczne
Napiecie zasilaniaU, 24V DC (16,8 V DC ... 28,8 V DC)

PLd (ISO 13849-1)

2 x laserowy skaner bezpieczeristwa nanoScan3 Pro 1/0
Modut gtéwny Flexi Soft FX3-CPUO
1 wtyczka systemowa Flexi Soft FX3-MPL1
2 x modut we/wy Flexi Soft FX3-XTIO
2 x wtyczka systemowa nanoScan3 Pro 1/O Ethernet

Zakres dostawy Oprogramowanie (plik projektu programu Flexi Soft Designer z logika
sterowania, konfiguracja wstepna w pliku Safety Designer do
laserowego skanera bezpieczenstwa nanoScan3 Pro I/O, ustawienie
komunikacyjne 1/0 Safety oraz ustawienia specyficzne dla UR) jak
réwniez instrukcja eksploatacji, przyktad uktadu potaczen, plik SISTEMA
oraz krétki przewodnik referencyjny

Poziom zapewnienia bezpieczenstwa

Funkcje

Zatrzymanie awaryjne
Zatrzymanie w sytuacji awaryjnej
Zapobiegnie nieoczekiwanemu ponownemu uruchomieniu po zatrzymaniu awaryjnym

Wyzwolenie zatrzymania awaryjnego
Automatyczny reset i ponowne uruchomienie z niezawodnym monitorowaniem sekwencji
Opcjonalny reczny reset

Kontrolowana predkos¢ oceniona pod katem bezpieczenstwa

Wyzwolenie kontrolowanej predkosci ocenionej pod katem bezpieczenstwa
Tryb pracy

WYybar trybu pracy (zaimplementowany w sterowniku robota)
Przycisk potwierdzajacy - tryb pracy (zaimplementowany w sterowniku robota)

Klasyfikacje

ECLASS 5.0 27279090
ECLASS 5.1.4 27279090
ECLASS 6.0 27279090
ECLASS 6.2 27279090
ECLASS 7.0 27279090
ECLASS 8.0 27279090
ECLASS 8.1 27279090
ECLASS 9.0 27279090

ECLASS 10.0 27279090
ECLASS 11.0 27279090
ECLASS 12.0 27279090
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ETIM 5.0 EC001449
ETIM 6.0 EC001449
ETIM7.0 EC001449
ETIM 8.0 EC001449

UNSPSC 16.0901 32151705

DANE TECHNICZNE

Nr kat. OC-SICK021854
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