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Enkoder absolutny (1093777) serii AHS/AHM36 - SICK

Numer artykutu SKU:
OC-SICK016557

Numer artykutu producenta:

Tylko na zamdéwienie

SICK

OPIS PRODUKTU

Wydajnosé

Liczba krokdéw na obrét (rozdzielczos¢ maks.) 16.384 (14 bit)

Liczba obrotéw 4.096 (12 bit)

Rozdzielczos¢ maks. (liczba krokéw na obrét x liczba obrotow) 14 bit x 12 bit (16.384 x 4.096)
Wartosci graniczne btedow G 0,35° (przy 20°C) !

Odchylenie standardowe powtorzenia o, 0,2° (przy 20°C) ?

Y Zgodnie z norma DIN 1SO 1319-1, potozenie gérnej i dolnej wartosci granicznej btedéw jest zalezne od sytuacji montazowej; podana wartos¢ dotyczy potozenia
symetrycznego, tzn. odchylenie w kierunku gérnym i dolnym ma te sama wartosc.

2’Zgodnie z norma DIN 1SO 55350-13; 68,3% wartosci pomiarowych lezy w podanym zakresie.

Interfejsy

Interfejs komunikacyjny 10-Link

Interfejs komunikacyjny - szczegoty IO-Link V1.1 / COM3 (230,4 kBaud)
Czas inicjalizacji 2s"

Czas cyklu <3,2ms

Efficient Communication, Enhanced Sensing,

Smart Sensor Diagnostyka
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Dane procesu

Dane parametryczne

Dostepne dane diagnostyczne

Informacje o stanie
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Pozycja, Predkosé, krzywki elektroniczne, Wartosci
graniczne, pozycja liniowa, predkosc liniowa, btedy
i ostrzezenia, sygnaty przetaczania na styku 2

Liczba krokéw na obrét

Liczba obrotéw

PRESET

Kierunek zliczania

Czestotliwo$¢ prébkowania dla obliczenia predkosci
Jednostka dla wyjscia wartosci predkosci
Funkcja osi obrotowej

Krzywki elektroniczne (2 kanaty x 8 krzywek)
Wartosci graniczne

Liniowa dtugos¢ pomiaru na 360°
Konfiguracja - styk 2

Temperatura minimalna i maksymalna

Predkos$¢ maksymalna

Licznik wtaczen zasilania

Licznik roboczogodzin zasilanie/ruch

Licznik zmian kierunku / liczba ruchéw w prawo / liczba ruchéw w lewo
Napiecie robocze minimalne i maksymalne

Pokonana odlegtosc

Przy uzyciu diody LED sygnalizujacej stan

Wejscie przetaczajace/Wyijscie przetaczajace

Czestotliwos¢ wejsciowa - styk 2
Czestotliwos¢ wyjsciowa - styk 2

YPo uptywie tego czasu odczyty pozycji sa wazne.

Dane elektryczne

Typ przytacza
Napiecie zasilajace
Pobér mocy

<100 Hz
<100 Hz

Przewdd, 4 zyty, uniwersalny, 0,5 m
18..30V
<15W

Zabezpieczenie przed zamiang biegunéw

MTTFd: czas do niebezpiecznej awarii

Dane mechaniczne

Wykonanie mechaniczne
Srednica watka lub otworu

Masa

Materiat, wat

Materiat, kotnierz

Materiat, wspornik antyrotacyjny
Materiat, obudowa

Materiat, przewod

Moment rozruchowy

Moment obrotowy roboczy

Dopuszczalny statyczny przesuw watka

Dopuszczalny dynamiczny przesuw watka

Predkos¢ obrotowa pracy

240 lat(a) (EN ISO 13849-1)

Otwor nieprzelotowy

10 mm

0,2 kg, dotyczy urzadzen z wtykiem
Stal nierdzewna 1.4305

Stal nierdzewna 1.4305

Stal nierdzewna 1.4305

Stal nierdzewna 1.4305

PUR

<1 Ncm "

<1 Ncm"”

+ 0,3 mm, = 0,3 mm (promieniowe, osiowe)

+ 0,1 mm (promieniowe)
+ 0,1 mm (osiowe)

< 6.000 min™*
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Moment bezwtadnosci wirnika 23 gecm?
2,0 x 10”9 obrotow
< 500.000 rad/s?

Zywotnoé¢ tozysk
Przyspieszenie katowe

Y Przy 20°C.

Dane dotyczace otoczenia

EMC Wg EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 i EN 61131-9

P67 (IEC 60529)

Stopien ochrony IP69K (IEC 60529)

Dopuszczalna wzgledna wilgotnosé powietrza 90 % (Roszenie niedopuszczalne)
-40°C..+85°C

-40°C...+100 °C

100 g, 6 ms (EN 60068-2-27) "2

20 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6) "?

Zakres temperatury roboczej
Zakres temperatur sktadowania
Odpornosé na wstrzasy
Odpornosé na drgania

7 dodatkowym mocowaniem mechanicznym przewodu.
2 Przewéd musi zosta¢ dodatkowo zamocowany przy zachowaniu jak najmniejszej odlegtosci od enkodera.
W przypadku enkodera zamontowanego z boku (watek enkodera poziomo, wspornik antyrotacyjny pionowo) w poszczegdlnych przypadkach nalezy zastosowa¢ dodatkowe

$rodki w celu wyttumienia, poniewaz moga wystepowac rezonanse. ponadto przewdd musi zostaé¢ dodatkowo zamocowany przy zachowaniu jak najmniejszej odlegtosci od
enkodera.

Certyfikaty

EU declaration of conformity
UK declaration of conformity
ACMA declaration of conformity

China-RoHS
Certyfikat EAC / DoC
certyfikat cTUVus

Klasyfikacje

ECLASS 5.0 27270502
ECLASS 5.1.4 27270502
ECLASS 6.0 27270590
ECLASS 6.2 27270590
ECLASS 7.0 27270502
ECLASS 8.0 27270502
ECLASS 8.1 27270502
ECLASS 9.0 27270502
ECLASS 10.0 27270502
ECLASS 11.0 27270502
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ECLASS 12.0 27270502

ETIM 5.0 EC001486

ETIM 6.0 EC001486

ETIM7.0 EC001486

ETIM 8.0 EC001486

UNSPSC 16.0901 41112113
DANE TECHNICZNE

Nr kat. OC-SICK016557

Data wygenerowania podsumowania: 04.06.2026r, g. 02:23
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