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System sprzezenia zwrotnego silnika (1106851) serii EDS/EDM35 - SICK

Numer artykutu SKU:
OC-SICK018961

Numer artykutu producenta:

Tylko na zamdéwienie

SICK

OPIS PRODUKTU

Charakterystyka bezpieczenstwa technicznego

Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa SIL 2 (IEC 61508), SILCL3 (IEC 62061) ¥
Kategoria 3 (EN ISO 13849-1:2015)

Systematyczna zgodnos¢ SC 3 (IEC61508)

Szybkos¢ testowania 24 h

Maksymalna czestos¢ odczytu 216 ps

Poziom zapewnienia bezpieczenstwa PL d (EN ISO 13849-1:2015)

Podstawa funkcji bezpieczenstwa jBe?:Ianc;(e)f)zrg?o?:/);ana bezwzgledna w systemie
Rozdzielczos¢ zorientowana na bezpieczenstwo 13 bitow

Maksymalna réznica miedzy Safe Position oraz Safe
3 przyrosty

Position 2

PFH '.3.: prawdopodobienstwo niebezpiecznej 31,0x 1072
awarii/godz.

T \,(okres uzytkowania) 20 lat(a)
Doktadnos$¢ zorientowana na bezpieczenstwo 0,135°°

YW celu uzyskania szczegétowych informacji na temat doktadnego zaprojektowania maszyny/urzadzenia nalezy skontaktowac sie z odpowiednim oddziatem firmy SICK.
2\W temperaturze otoczenia 60°C.

& Zapewniajaca bezpieczenstwo doktadnos¢ okreéla maksymalng wartosc¢ graniczng btedu pozycjonowania, z jaka moga by¢ obstugiwane funkcje bezpieczeristwa. Wynika ona
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z zapewniajacej bezpieczenstwo rozdzielczosci: (360° / 13 bitéw = 0,045°). Przyjeta w ramach planowania projektu doktadno$é pomiaru wynika z maksymalnej réznicy

pomiedzy Safe Position 1 oraz Safe Position 2. Tym samym powstaje nastepujaca zaleznos¢ (zapewniajaca bezpieczenstwo doktadnos$é¢ pomiaru = liczba przyrostéw réznicy
pomiedzy Safe Position 1 oraz Safe Position 2 * 0,045).

Wydajnosé

Pozycja

Rozdzielczos¢ na jeden obrét 24 bit
Doktadnoéc¢ systemu +25" "
Szum sygnatu (o) +1"?

Liczba bezwzglednie rejestrowanych obrotow 4.096
Dostepny zakres pamieci 8.192 Byte

¥ Zgodnie z norma DIN 1SO 1319-1, potozenie gornej i dolnej wartosci granicznej btedéw jest zalezne od sytuacji montazowej; podana wartos¢ dotyczy potozenia
symetrycznego, tzn. odchylenie w kierunku gérnym i dolnym ma te sama wartosc.

2 Odchylenie standardowe powtdrzenia zgodnie z norma DIN 1319-1:1995.

Interfejsy

Rosngaco, przy obrocie watka. Zgodnie z kierunkiem ruchu

Przebieg kodu wskazowek zegara, patrzac w kierunku ,A” (patrz rysunek
wymiarowy)

Interfejs komunikacyjny HIPERFACE DSL ©

Czas inicjalizacji <500 ms "

Pomiar zewnetrznej rezystancji

Warto$é 32-bitowa, bez znaku wartosci (1 Q) 0 ... 209.600 Q
. 2)
temperaturowej

Y Od momentu osiagniecia dopuszczalnego napiecia roboczego.

? Bez tolerancji czujnika; przy -40°C ... +160°C: NTC +-2K; PTC+-3K (KTY84-130/PT1000). Dodatkowa funkcja przeliczania z PT1000 na KTY84/130 - patrz opis techniczny.

Dane elektryczne

Typ przytacza Wtyk, 8 pindéw
Napiecie zasilajace 7V..12V
Czas witaczenia - rampa napiecia Maks. 180 ms *
Pobér pradu <150 mA?
Kompatybilno$é¢ z sHub ®

! Czas trwania rampy napiecia pomiedzy 0i 7,0 V.

W przypadku uzycia zaproponowanego uktadu wejéciowego, zgodnie z opisem w podreczniku HIPERFACE DSL® (8017595).

Dane mechaniczne

Wykonanie watka Watek stozkowy


https://air-com.pl
mailto:biuro@air-com.pl

www.air-com.pl

+48 71 799 45 81 >4 biuro@air-com.pl

Wymiary Patrz rysunek wymiarowy
Masa <100 ¢g

Moment bezwtadnosci wirnika 5 gem?

Predko$¢ obrotowa pracy < 9.000 min™

Przyspieszenie katowe
Moment rozruchowy
Dopuszczalny statyczny przesuw watka

< 250.000 rad/s?
< 0,6 Ncm, +20 °C
+ 1 mm osiowe

Dopuszczalny dynamiczny przesuw watka + 0,025 mm promieniowe ?

Trwatos$¢ uzytkowa tozysk kulkowych

YRozszerzalnoé¢ cieplna, montaz mechaniczny.

?Dla wersji SIL2.

Dane dotyczace otoczenia

Zakres temperatury roboczej

Zakres temperatur przechowywania
Wzgledna wilgotnos¢ powietrza/kondensacja
wilgoci

Odpornosé na wstrzasy

Zakres czestotliwosci odpornosci na drgania

EMC

Stopien ochrony

50 000 h przy 6000 min ™ (przy temperaturze kotnierza
70°C)

-40°C ... +115°C"?
-40 °C ... +125 °C, bez opakowania

90 %, Roszenie niedopuszczalne

100 g, 6 ms (wg EN 60068-2-27)

50 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)

Wg normy EN 61000-6-2: 2016, EN 61000-6-4:
2006, IEC 6100-6-7: 2014

IP40, przy zamknietej pokrywie i podtgczonym
kontrawtyku (IEC 60529-1)

Przy standardowym potaczeniu termicznym miedzy kotnierzem silnika i wspornikiem antyrotacyjnym enkodera. Zabronione jest przekraczanie maksymalnej temperatury

wewnetrznej enkodera wynoszacej 125°C.

? Kompatybilnoé¢ elektromagnetyczna jest gwarantowana zgodnie z podanymi normami, jesli system sprzezenia zwrotnego, przy podtaczonym kontrawtyku, jest potaczony
poprzez ekran przewodu z centralnym punktem uziemienia regulatora silnika. Przy zastosowaniu innych sposobéw ekranowania uzytkownik musi przeprowadzi¢ wtasne testy.

Urzadzenie klasy A.

Certyfikaty

EU declaration of conformity
UK declaration of conformity
ACMA declaration of conformity
China-RoHS
Certyfikat EAC / DoC

Klasyfikacje

ECLASS 5.0 27270590
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ECLASS 5.1.4 27270590
ECLASS 6.0 27270590
ECLASS 6.2 27270590
ECLASS 7.0 27270590
ECLASS 8.0 27270590
ECLASS 8.1 27270590
ECLASS 9.0 27270590
ECLASS 10.0 27273805
ECLASS 11.0 27273901
ECLASS 12.0 27273901
ETIM 5.0 EC001486
ETIM 6.0 EC001486
ETIM 7.0 EC001486
ETIM 8.0 EC001486

UNSPSC 16.0901 41112113

+48 71799 45 81
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DANE TECHNICZNE

Nr kat.
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